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 :کنترلر  معرفی

 هوشمندسازی و کنترل برای که .است (IoT) اشياء اينترنت زمينه در پيشرفته و جامع راهکار يک IoT Master Pro کنترلر

 به را صنعتی تجهيزات مديريت و اتصال امکان خود، فرد به منحصر هایقابليت با کنترلر اين. است شده طراحی مختلف صنايع

 PLCکنار ديگر ر توسط آن يا د را خود صنعتی فرآيندهای تا دهدمی را امکان اين کاربران به و کندمی فراهم هوشمند صورت

 .کنند سازیبهينهها 

 

 مديريت سخت ترين کارهاراه حلی برای کنترل و  •

 طيف وسيعی از ماژول ها و ديگر وسايل هوشمنداتصال به همراه  •

 سازگاری عالی برای اينترنت اشياء و هوش مصنوعی •

 انعطاف پذيری بالا •

 اتصالات و استفاده کاربر پسند •

 گزينه های ارتباطی مختلف با پروتکل های گوناگون •

 مشابه با قابليت های مختلف در کنار همکارکرد همزمان چند کنترلر مشابه و غير  •

 متن باز بودن برنامه ها که باعث افزايش عملکردها ، بهينه سازی فضای حافظه و ... شده است •

 : اي مزا و  هاژگیي و 

 بتوانند اين اجازه را می دهد تا  کاربرانبه  پيشرفته هایتکنولوژی از استفاده با IoT Master Pro هوشمند رکنترل

 کارآمد انجام دهند. اين و دقيق صورت به را صنعتی فرآيندهای بر نظارت و مديريت جهان در اینقطه هر از را خود تجهيزات

بگيرند.  بهتری تصميمات تا دهدمی را امکان اين کاربران به و کند تحليل و آوریجمع واقعی زمان در را هاداده تواندمی دستگاه

 .می شود عملياتی هایهزينهکاهش  و خودی عمليات کارايی افزايش و وریبهره باعث ويژگی اين
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 : به اتصال

 مصنوعی هوش و اشياء اينترنت دنيای به را آنها و گرفته قرار موجود هایPLC کنار در راحتی به تواندمی دستگاه اين

 به نياز اينکه بدون شوند مندبهره AI و IoT پيشرفته هایقابليت از تا دهدمی را امکان اين کاربران به ويژگی اين. کند متصل

 .باشند داشته موجود تجهيزات تعويض

 

 بالا تي امن 

 تهديدات برابر در کاربران ارتباطات و هاداده که کندمی حاصلرا  اطميناناين  پيشرفته، امنيتی هایپروتکل از استفاده با

 .شوندمی محافظت سايبری

 : بالا ریي پذانعطاف

کارخانه ها، خودروهای  جمله از مختلف صنايع در استفاده قابليت  IoT Master Proگسترده امکانات به توجه با

  .شود سازگار صنعت هر خاص نيازهای با راحتی به تواندمی دستگاه اين. داراست را … برقی، ساختمان، کشاورزی و

 :کاربردها

 : تولیدی صنایع

 کاربران به تواندمی IoT Master Pro  توليد فرآيندهای هوشمند رکنترل از استفاده با هاهزينه کاهش و کارايی بهبود

 .دهند کاهش را توقف هایزمان و دهند افزايش را توليد خطوط وریبهره تا کند کمک

 

 : انرژی صنایع

 تا کند کمک کاربران به تواندمی دستگاه اين دقيق نظارت از استفاده با رفت هدر کاهش و انرژی مصرف بهينه مديريت

 .دهند کاهش را انرژی هایهزينه و کنند سازیبهينه را انرژی مصرف
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 : نقل و حمل

 تواندمی IoT Master Pro هوشمند رکنترل و نظارت از استفاده با نقل و حمل هایسيستم در کارايی و ايمنی افزايش

 .دهند کاهش را تأخير هایزمان و بخشند بهبود را نقل و حمل عمليات تا کند کمک کاربران به

 

 : هوشمند کشاورزی

 کشاورزان به تواندمی دستگاه اين هوشمند کنترل و نظارت از استفاده با کشاورزی در هاهزينه کاهش و وریبهره بهبود

 .دهند افزايش را محصولات بازده و کنند سازیبهينه را کود و آب مصرف تا کند کمک
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دستگاه : فنیمشخصه های 
 

Specifications Categories 

• ESP32-WROVER  

• Dual-Core 32-Bit 

• FLASH 4Mb 

• SRAM 520Kb 

• CPU Clock Frequency 80Mhz - 240Mhz 

Processor 

• FLASH 1Mb 

• EEPROM 64Kb 

Data Register 

• Wi-Fi  

• Bluetooth (BLE)  

• IR       

• 1Wire                

• RS485   

•  

Communication Ports 

• Arduino  

✓ Programming Language C++ 

• Thonny  

✓ Programming Language MicroPython  

Platform IDE (Open Source) 

• USB 

• Wi-Fi 

Programming Method 

 

• LCD OLED 64 * 128 Pixel 

• Extremely Accurate Real Time Clock (RTC) 

• Keypad  

✓ 3 Button 

• LED Status Indicator 

✓ 24V 

✓ 3.3V 

✓ Input  

✓ CPU 

✓ Rs485 

✓ Output 

✓ USB 

Other Facilities 

• Complete Isolation 

• Cut-off Frequency 80Khz 

• Response Time (Rise, Fall) Max To 18us 

• Output (Pulldown 4k7) 

Input (5) / Output (6) 

Digital 

• Wi-Fi 

• Rs485 

Ability to Increase Input and Output Through 

• AC 

✓ 100-240V / 50- 60Hz 

• DC 

✓ 5V - 24V / 1.5A 

Supply voltage 

-40 To 85 °C Operating Temperature Range 

IP20 Degree Of Protection 

ABS Material 

186gr Weight 

115*90*40 mm Size 

• Interference immunity According to EN 61000-6-2 

• Emitted interference According to EN 61000-6-4 

Electromagnetic compatibility 
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 امکانات دستگاه : از نمای کلی
 

 

 

 



IOT MASTER PRO 

 

 

9 

 

 

 : I0 to I4سيم بندی ورودی های 

 

 

 

صورت می  24V DCتا  3.3Vورودی های اين کنترلر به طور کامل ايزوله است و تحريک با قطب مثبت از ولتاژ 

( ، خواندن عرض پالس INT( ، وقفه ای )0/1شما می توانيد هر ورودی را به عنوان يک تحريک شونده ديجيتالی ساده )پذيرد. 

(PWM ، )( شمارش پالسCounter و ) نيداستفاده کغيره . 
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يعنی منفی  .استفاده می شود Sourceها به صورت  PLCبه همان شکل در ورودی اين کنترلر در نظر داشته باشيد که 

 80Khzفرکانس تا نهايت  اين ورودی ها کنترلر و منبع تغذيه مشترک است و توسط مثبت تحريک صورت می پذيرد.، سنسورها 

 .می توانند دريافت کنندرا 

يا انواع ديگر  Modbus (Protocol) با پروتکل Rs485 ارتباطی در بسترهمچنين می توانيد سنسورهای مختلف را 

اين  به کنترلر متصل کنيد. نمايان استکه در زير تصوير آن  SM3-ECOمانند سنسور رطوبت سنج خاک به شماره پروتکل ها 

 امر باعث گسترش ورودی ها و کنترل راحت و آسان يک فضا مانند گلخانه می شود.

 

 

 را مشاهده می فرماييد.شبکه می شود  Modbusبا پروتکل  LX1در اينجا تصويری از سنسور لوکس متر به شماره 
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 : 1Wireبا پروتکل  ديوايس و سنسورسيم بندی 
 

 

 

 

 I5به ورودی می توانيد کار می کنند را  1Wireديواس های هوشمند و سنسورهای مختلفی که با پروتکل تک سيمه 

به خط  Dataبه اتصال نياز  Slaveو  Masterکنيد. اين پروتکل تک سيمه برای ارتباط بين مطابق شکل بالا به هم متصل 

 . (Pullup)متصل شده است  3.3V DCاز داخل کنترلر به  4.7K. اين کار توسط يک مقاومت داردمثبت 

کار می کند در زير تصوير آن  1Wireکه با پروتکل  DS18B20به شماره با قلاف فلزی يک سنسور ديجيتالی دما 

برای اندازه گيری دمای قسمت های مختلف شما می توانيد چندين سنسور از اين مدل را با هم بر روی يک خط  آمده است.

Data  .3هر سنسور از اين مدل نهايت می تواند شبکه کنيدM  .طول داشته باشد 

 بهره مند شويد.قرار دارد بر روی کنترلر که  3.3V DC-+ ترمينال ازسنسورها می توانيد اين همچنين برای تامين انرژی 

 Power)فقط توجه داشته باشيد که اين قسمت توان پايينی را ارائه می دهد و پيشنهاد ما به شما اين است که از يک منبع تغذيه 

Supply 3.3V)  .در اين صورت کافيست خط منفی و ديتا ديگری برای تامين انرژی ديوايس ها و سنسورها استفاده کنيد

(Data,GND)  آنها را مشترک و خط مثبت(VCC)  متصل کنيد. جداگانه ایآنها را به منبع تغذيه  
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را مشاهده  DHT22به شماره با پروتکل متفاوت  ورودیهمين توسط در اينجا يک سنسور ديجيتالی دما و رطوبت که 

برای تجهيزاتی که نياز فقط  I5در واقع می توان گفت که اين ورودی  طول داشته باشد. 20Mاين سنسور می تواند تا  می کنيد.

 به يک خط ديتا برای تبادل اطلاعات دارند مورد استفاده قرار می گيرد.
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 : تايی  به يک کارت رله هاخروجی  سيم بندی

 

 

 

 

درايور يا ترانزيستور برای راه اندازی رله استفاده شده است.  ICاستفاده کنيد که در آن  (Card relay) از کارت رله ای

 قادر به جريان دهی آن برای استفاده در موارد خاص  (Pulldown)و پول دان به خاطر ايزوله بودن کامل چون خروجی دستگاه 
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 و پروتکل Rs485که با بستر شما می توانيد برای گسترش خروجی ها از کارت های رله بالا برای راه اندازی رله نمی باشد. 

Modbus  مانندTRE-MBRB485-8 , FN485-8  16ل کانا 8که هر يکA دارند را کارت رله  247 با قابليت اتصال تا

 در زير تصوير اين کارت رله را مشاهده می فرماييد. استفاده کنيد.

 

 

 

 مشاهده می کنيد.در زير را  R08به شماره  1Aکاناله  Modbus 8مدل ديگری از رله تحت شبکه 

 



IOT MASTER PRO 

 

 

15 

 

 

 : کنترلر به دو درايور استپ موتور سيم بندی

 

 

 

 

به کنترلر متصل کرده ايم تا درک بهتری نسبت به استفاده  DM542در اينجا ما دو عدد درايور استپ موتور به شماره 

 عدد از اين درايور را به کنترلر طبق توضيحات زير  3اين کنترلر هوشمند در صنايع مختلف داشته باشيد. شما می توانيد حتی 
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 +PULولت و فقط ترمينال  5هر درايور را به مثبت  +ENA. ترمينال (CNCاری )مانند ساخت يک ماشين برشک متصل کنيد

هر کدام را به خروجی کنترلر متصل کنيد. در واقع هر دو خروجی کنترلر به دو ترمينال اصلی درايور جهت تنظيم جهت  +DIRو 

)چون ديگر موتور سرعت  می توان موتور را خاموش +PULکردن عرض پالس در  0با  استفاده کرد.می توان چرخش و سرعت 

 در زير تصويری از اين درايور و استپ موتور را مشاهده می کنيد.. ر دادبه درايورا به اين شکل  ENAهمان فرمان  ندارد( و

 

 

 

و اتصال  PWMبودن خروجی ها برای توليد پالس  (Pulldown) و پول دانکامل  شما می توانيد از اين ويژگی ايزوله

 LEDمانند کنترل نور لامپ های  نداشته باشيدکه نياز به اضافه کردن قطعه اضافی در طراحی خود  یمستقيم به درايورهای خاص

 است. 80Khzتوجه داشته باشيد نهايت فرکانس خروجی ها  و ... استفاده کنيد. DC، موتورهای 
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 : نحوه استفاده از پورت صنعتی 

 

 

 

 

به عنوان مثال می با هر پروتکلی کار کنيد.  (Rs485)از اين بستر  (Slave)برای برقراری ارتباط کنترلر با هر ديوايسی 

به اين کنترلر متصل و مقدار دما هر  Modbusبا پروتکل  Rs485در بستر را  TC-K4توانيد يک يا چند ترنسميتر دما به شماره 

 . که در زير شکل آن را مشاهده می فرماييد.بخوانيدکانال اين ترنسميتر را  4
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با پروتکل مدباس کار می کند را در زير نشان می  rs485که در همين بستر  Pat8در اينجا هم يک کارت دما مولتی به شماره 

 دهيم.

 

 

برای  متصل شوند. 120Ωبا مقدار مقاومت  Slaveو آخرين  Masterپيشنهاد می شود مقاومت های ترمينال به  

هنگامی که افت  را برای سيم کشی اعمال کنيد. (20AWG)اطمينان از کيفيت ارتباط، لطفاً کابل جفت پيچ خورده دو محافظ 

وصل کنيد تا پتانسيل برابر بين  (Com)يستم ها را با نقطه زمين سيگنال ولتاژ بين مراجع زمين داخلی دو سيستم اتفاق می افتد، س

 سيستم ها به دست آيد تا ارتباط پايداری حاصل شود.

 

 

 

 نو:ي نصب نرم افزار آرد

و سپس از حالت زيپ با توجه به سيستم )ويندوز( خود ، دانلود را  (Arduino IDE)نرم افزار آردينو  لينک اين کليک بر روی با

  نصب را شروع کنيد. است خارج و بعد طبق مراحل زير که در تصوير نشان داده شده

. محسوب می شود (Open Source)است و يک زبان متن باز  ++Cزبان برنامه نويسی اين نرم افزار م که يبايد بگوي

در اين ويژگی عالی باعث شده که کتابخانه های فراوان آن مدام توسط مهندس های مختلف )الکترونيک، کنترل، کامپيوتر و ...( 

با در حال به روز رسانی باشد تا شما در کمترين زمان ممکن برای هر پروژه ای بهترين عملکرد را داشته باشيد. سراسر جهان 

 کتابخانه خاص خود را طراحی و به ديگران عرضه کنيد. عت می توانيدتوجه به تجربه های خود در صن

 

 

https://www.arduino.cc/en/software
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 : ور کنترلرينمای نصب دراهرا

را با توجه به نوع (  USBسريال به کنترلر برای برنامه ريزی و اتصال به کامپيوتر )درايور  لينکبا کليک بر روی اين 

 کنيد.و سپس طبق مراحل نشان داده شده در تصوير شروع به نصب سيستم خود دانلود و از حالت زيپ خارج 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

https://ftdichip.com/drivers/vcp-drivers/
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 : نو ي ط آردي در محنصب هسته

 زير در نرم افزار آردينو طبق مراحل نشان داده شده در تصاوير)پردازنده کنترلر(  ESP32-WROVERبرای نصب هسته 

  عمل کنيد.
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 حالا آدرس اينترنتی زير را در اين قسمت وارد کنيد.

https://raw.githubusercontent.com/espressif/arduino-esp32/gh-pages/package_esp32_index.json 

 

 

 

https://raw.githubusercontent.com/espressif/arduino-esp32/gh-pages/package_esp32_index.json
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 :  نوشتن اولين برنامه در

برای کار با نرم افزار آردينو ، نوشتن اولين برنامه و آپلود آن در کنترلر مطابق تصاوير زير عمل کنيد. اول از همه در 

 و يک پروژه جديد ايجاد کنيد.قسمت نمونه برنامه ها به عنوان مثال پيکربندی ورودی و خروجی را کپی و سپس آردينو را اجرا 
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 همه را انتخاب کنيد. (Ctrl + A)حالا با کليدهای ترکيبی 
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 کنيد. (Paste)سپس با کليک راست برنامه کپی شده را در پروژه جديد جايگذاری 
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يا  Upload Speed( 115200نرخ سرعت پيشنهادی ) و تعيين  USBاتصال کنترلر به کامپيوتر توسط کابل  اول از

کليک کنيد تا  Uploadسپس بر روی گزينه  مجازی اطمينان حاصل فرماييد. (Com)ورت پو  (Baud rate)همان باودريت 

 عمليات کامپايل و بعد برنامه ريزی کنترلر صورت گيرد.
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 .دهید  فشار را کنترلر بروی (RST) ریست  کلید . است  شده مشخص  رنگ قرمز کادر با که زیر پیغام مشهاده با

 

 .فرمایید  می مشاهده افزار نرم پایین قسمت  در درصد  صورت  به را کار روند  شما و باشد  می انجام حال در ریزی برنامه حال
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 .کنيد ريست را کنترلر بار يک شما که کافيست و است رسيده پايان به مشکلی هيچ بدون ريزی برنامه پيغام اين ديدن با
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 نمونه عنوان به. کنيد عمل اينگونه شويد مند بهره متنوع های کتابخانه با افزار نرم های برنامه نمونه از بخواهيد اگر حال

 .دهيم می نشان تصوير اين در شما به را RTC ساعت برنامه ما

 

 

 

 نمونه برنامه ها :
 

: وتر توسط پورت یبا کامپ کنترلرارتباط دو طرفه 

//-------------------------------------------------------------  

uint8_t incr = 0; 

String inputString = "";         

bool stringComplete = false; 

void setup() 
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{ 

    delay(500);  

    //-------------------------------------------------------------  

    Serial.begin(115200); 

    Serial.println("Hello PMH");  

    Serial.println("IOT MASTER PRO"); 

    inputString.reserve(200);                              

} 

void loop() { 

    //-------------------------------------------------------------  

    incr = incr + 1; 

    Serial.println(incr); 

    delay(1000); 

    //-------------------------------------------------------------  

    if (stringComplete) { 

        Serial.println(inputString); 

        inputString = ""; 

        stringComplete = false; 

    } 

}   

//-------------------------------------------------------------  

 

//-------------------------------------------------------------  

void serialEvent() { 

    while (Serial.available()) { 
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        char inChar = (char)Serial.read(); 

        inputString += inChar; 

        if (inChar == '\n') { 

            stringComplete = true; 

        } 

    } 

} 

 

 : شگر یش متن و لوگو بر روی نماینما
 

//-------------------------------------------------------------  

uint8_t incr = 0; 

//-------------------------------------------------------------  

#include <SPI.h> 

#include <Wire.h> 

#include <Adafruit_GFX.h> 

#include <Adafruit_SSD1306.h>  

#define SCREEN_WIDTH 128   

#define SCREEN_HEIGHT 64   

#define OLED_RESET    -1   

Adafruit_SSD1306 display(SCREEN_WIDTH, SCREEN_HEIGHT, &Wire, OLED_RESET); 

//-------------------------------------------------------------  

static const uint8_t image_data_pmh_bmp[1024] = { 
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    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x04,  .…  }; 

void setup() 

{ 

    delay(500);  

    //-------------------------------------------------------------  

    if(!display.begin(SSD1306_SWITCHCAPVCC, 0x3C))  

    {  

        Serial.println(F("SSD1306 allocation failed")); 

        for(;;);  

    } 

    display.setTextColor(WHITE); 

    display.setTextSize(2); 

    display.clearDisplay(); 

    display.drawBitmap(0, 0, image_data_pmh_bmp, 128, 64, 1); 

    display.display(); 

    delay(5000);                               

} 

 

void loop() { 

    //-------------------------------------------------------------  

    incr = incr + 1; 

    //-------------------------------------------------------------  

    display.clearDisplay(); 

    display.setCursor(48,0);  

    display.println("IOT");   
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    display.setCursor(0,16);  

    display.println("MASTER PRO");  

    display.setCursor(0,32);  

    display.println("incr=");       

    display.setCursor(0,48);  

    display.println(incr);      

    display.display(); 

    delay(500); 

}  //-------------------------------------------------------------  

 

 : ق یکار با ساعت فوق دق
 

//-------------------------------------------------------------  

#include "RTClib.h" 

RTC_DS3231 rtc; 

char daysOfTheWeek[7][12] = {"Sunday", "Monday", "Tuesday", "Wednesday", "Thursday", 

"Friday", "Saturday"}; 

int hour_clock = 0; 

int minutes_clock = 0;  

int second_clock = 0;   

int year_clock = 0; 

int month_clock = 0;  

int day_clock = 0;   

//-------------------------------------------------------------  

#include <SPI.h> 
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#include <Wire.h> 

#include <Adafruit_GFX.h> 

#include <Adafruit_SSD1306.h>  

#define SCREEN_WIDTH 128   

#define SCREEN_HEIGHT 64   

#define OLED_RESET    -1   

Adafruit_SSD1306 display(SCREEN_WIDTH, SCREEN_HEIGHT, &Wire, OLED_RESET); 

void setup() 

{ 

    delay(500);  

    //-------------------------------------------------------------  

    if (! rtc.begin()) { 

      Serial.println("Couldn't find RTC"); 

      Serial.flush(); 

      while (1) delay(10); 

    } 

    if (rtc.lostPower()) { 

      Serial.println("RTC lost power, let's set the time!"); 

      //(year,month,dayOfMonth,hour,minute,second) 

      rtc.adjust(DateTime(2024, 10, 7, 12, 0, 0)); 

    } 

    //-------------------------------------------------------------  

    if(!display.begin(SSD1306_SWITCHCAPVCC, 0x3C))  

    {  

        Serial.println(F("SSD1306 allocation failed")); 
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        for(;;);  

    } 

    display.setTextColor(WHITE); 

    display.setTextSize(2);                             

} 

 

void loop() { 

    //-------------------------------------------------------------  

    DateTime now = rtc.now(); 

    year_clock = now.year();                                                         

    month_clock = now.month();            

    day_clock = now.day(); 

    hour_clock = now.hour();                                                         

    minutes_clock = now.minute();                         

    second_clock = now.second(); 

    //-------------------------------------------------------------  

    display.clearDisplay(); 

    display.setTextColor(WHITE);          

    display.setCursor(12,0);                 // 12:54:39 

   display.println(hour_clock);                                            

    display.setCursor(36,0); 

    display.println(":"); 

    display.setCursor(48,0);  

    display.println(minutes_clock);                   

    display.setCursor(72,0); 
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    display.println(":");               

    display.setCursor(84,0); 

    display.println(second_clock); 

    display.setCursor(12,16);                // Sunday 

    display.println(daysOfTheWeek[now.dayOfTheWeek()]); 

    display.setCursor(0,32);                  // 2024/10/21 

    display.println(year_clock);                                             

    display.setCursor(48,32);       

    display.println("/"); 

    display.setCursor(64,32); 

    display.println(month_clock);                    

    display.setCursor(88,32);    

    display.println("/");                

    display.setCursor(104,32); 

    display.println(day_clock);   

    delay(50); 

}  //-------------------------------------------------------------  

 

 :  میدهای تنظیاستفاده از کل
 

//-------------------------------------------------------------  

String string_show = "";  

//-------------------------------------------------------------  

const int menu = 36;                   

const int up = 35;  
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const int down = 39;                         

uint8_t button_state_menu = 0;    

uint8_t button_state_up = 0;  

uint8_t button_state_down = 0;  

boolean boolean_menu = false;     

boolean boolean_up = false;  

boolean boolean_down = false;  

//-------------------------------------------------------------  

#include <SPI.h> 

#include <Wire.h> 

#include <Adafruit_GFX.h> 

#include <Adafruit_SSD1306.h>  

#define SCREEN_WIDTH 128   

#define SCREEN_HEIGHT 64  

#define OLED_RESET    -1   

Adafruit_SSD1306 display(SCREEN_WIDTH, SCREEN_HEIGHT, &Wire, OLED_RESET); 

void setup() 

{ 

    delay(500);  

    //-------------------------------------------------------------  

    pinMode(menu, INPUT); 

    pinMode(up, INPUT); 

    pinMode(down, INPUT);  
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    //-------------------------------------------------------------  

    if(!display.begin(SSD1306_SWITCHCAPVCC, 0x3C))  

    {  

        Serial.println(F("SSD1306 allocation failed")); 

        for(;;);  

    } 

    display.setTextColor(WHITE); 

    display.setTextSize(2); 

} 

 

void loop() { 

    //-------------------------------------------------------------  

    display.clearDisplay(); 

    display.setTextColor(WHITE);          

    display.setCursor(48,0);  

    display.println("IOT");                                                         

    display.setCursor(12,16); 

    display.println("MASTER PRO"); 

    display.setCursor(0,48); 

    display.println(string_show);    

    display.display(); 

    delay(50); 
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    //-------------------------------------------------------------  

    button_state_menu = digitalRead(menu); 

    if ((button_state_menu == LOW) && (boolean_menu == true)) { 

        boolean_menu = false; 

        string_show = "Menu";    

    } 

    if ((button_state_menu == HIGH) && (boolean_menu == false)) { 

        boolean_menu = true;  

    } 

    //-------------------------------------------------------------  

    button_state_up = digitalRead(up); 

    if ((button_state_up == LOW) && (boolean_up == true)) { 

        boolean_up = false; 

        string_show = "Up";    

    } 

    if ((button_state_up == HIGH) && (boolean_up == false)) { 

        boolean_up = true;  

    } 

    //-------------------------------------------------------------  

    button_state_down = digitalRead(down); 

    if ((button_state_down == LOW) && (boolean_down == true)) { 

        boolean_down = false; 

        string_show = "Down";    

    } 
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 if ((button_state_down == HIGH) && (boolean_down == false)) { 

        boolean_down = true;  

    } 

}  //-------------------------------------------------------------  

 

 :  و خروجی ورودی پیکربندی 
 

//------------------------------------------------------------- input 

const int i_0 = 13;  

const int i_1 = 15;  

const int i_2 = 5;  

const int i_3 = 18;  

const int i_4 = 19;  

//------------------------------------------------------------- output 

const int q_0 = 12;  

const int q_1 = 27;  

const int q_2 = 26;  

const int q_3 = 25;  

const int q_4 = 4;  

const int q_5 = 2; 

void setup() 

{ 

    delay(500);  
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    //------------------------------------------------------------- input 

    pinMode(i_0, INPUT); 

    pinMode(i_1, INPUT); 

    pinMode(i_2, INPUT); 

    pinMode(i_3, INPUT); 

    pinMode(i_4, INPUT); 

    //------------------------------------------------------------- output 

    pinMode(q_0, OUTPUT); 

    pinMode(q_1, OUTPUT); 

    pinMode(q_2, OUTPUT); 

    pinMode(q_3, OUTPUT); 

    pinMode(q_4, OUTPUT); 

    pinMode(q_5, OUTPUT);    

    //-------------------------------------------------------------  

    digitalWrite(q_0,LOW);  

    digitalWrite(q_1,LOW);  

    digitalWrite(q_2,LOW);  

    digitalWrite(q_3,LOW);  

    digitalWrite(q_4,LOW);  

    digitalWrite(q_5,LOW); 

 } 

 

void loop() { 
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    //------------------------------------------------------------- I0 

    input_state_i_0 = digitalRead(i_0); 

    if (input_state_i_0 == HIGH) { 

        digitalWrite(q_0, HIGH); 

    }  

    if (input_state_i_0 == LOW) { 

        digitalWrite(q_0, LOW); 

    } 

    //------------------------------------------------------------- I1 

    input_state_i_1 = digitalRead(i_1); 

    if (input_state_i_1 == HIGH) { 

        digitalWrite(q_1, HIGH); 

    } 

    if (input_state_i_1 == LOW) { 

        digitalWrite(q_1, LOW); 

    } 

    //------------------------------------------------------------- I2 

    input_state_i_2 = digitalRead(i_2); 

    if (input_state_i_2 == HIGH) { 

        digitalWrite(q_2, HIGH); 

    } 

    if (input_state_i_2 == LOW) { 

        digitalWrite(q_2, LOW); 

    } 

 



IOT MASTER PRO 

 

 

50 

 

 

 

    //------------------------------------------------------------- I3 

    input_state_i_3 = digitalRead(i_3); 

    if (input_state_i_3 == HIGH) { 

        digitalWrite(q_3, HIGH); 

    } 

    if (input_state_i_3 == LOW) { 

        digitalWrite(q_3, LOW); 

    } 

    //------------------------------------------------------------- I4 

    input_state_i_4 = digitalRead(i_4); 

    if (input_state_i_4 == HIGH) { 

        digitalWrite(q_4, HIGH); 

    } 

    if (input_state_i_4 == LOW) { 

        digitalWrite(q_4, LOW); 

    } 

} 

 

 :  در حافظه داخلی ره سازی اطلاعاتیذخ
 

//-------------------------------------------------------------  

uint8_t eeprom_1 = 0; 

uint8_t eeprom_2 = 0; 
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//-------------------------------------------------------------  

#include <EEPROM.h>  

void setup() 

{ 

    delay(500);  

    //-------------------------------------------------------------  

    Serial.begin(115200); 

    Serial.println("Hello PMH");  

    Serial.println("IOT MASTER PRO");  

    //-------------------------------------------------------------  

    EEPROM.begin(2);          

    //-------------------------------------------------------------  

    eeprom_1 = EEPROM.read(1);     

    eeprom_2 = EEPROM.read(2); 

    Serial.println("Read EEPROM"); 

    Serial.println(eeprom_1); 

    Serial.println(eeprom_2); 

    delay(1000);  

    //-------------------------------------------------------------  

    Serial.println("Write EEPROM"); 

    eeprom_1 = 13; 

    eeprom_2 = 67; 

    EEPROM.write(1,eeprom_1); 

    delay(10); 
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    EEPROM.write(2,eeprom_2); 

    delay(10);         

    EEPROM.commit();  

    //-------------------------------------------------------------  

    eeprom_1 = EEPROM.read(1);     

    eeprom_2 = EEPROM.read(2); 

    Serial.println("Read EEPROM"); 

    Serial.println(eeprom_1); 

    Serial.println(eeprom_2);                             

} 

 

void loop() { 

}  //-------------------------------------------------------------  

 

 : ال پردازنده یخواندن شماره سر
 

//------------------------------------------------------------- 

uint32_t chipId = 0; 

void setup() { 

  Serial.begin(115200); 

} 
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void loop() { 

  for (int i = 0; i < 17; i = i + 8) { 

    chipId |= ((ESP.getEfuseMac() >> (40 - i)) & 0xff) << i; 

  } 

 

  Serial.printf("ESP32 Chip model = %s Rev %d\n", ESP.getChipModel(), 

ESP.getChipRevision()); 

  Serial.printf("This chip has %d cores\n", ESP.getChipCores()); 

  Serial.print("Chip ID: "); 

  Serial.println(chipId); 

  delay(3000); 

} 

 

 : پالس تولید 
 

//-------------------------------------------------------------  

uint8_t for_i = 0; 

uint8_t for_j = 0; 

//-------------------------------------------------------------  

const int q_0 = 12;  

const int q_1 = 27;  

const int q_2 = 26;  

const int q_3 = 25;  

const int q_4 = 4;  

const int q_5 = 2; 
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//-------------------------------------------------------------  

uint8_t dutyCycle = 0; 

boolean boolean_pwm = false; 

const int resolution_0 = 6;              

const int resolution_1 = 8;  

const int resolution_2 = 10;  

const int resolution_3 = 12;  

const int resolution_4 = 14;  

const int resolution_5 = 16;   

const int frequency_0 = 100;              

const int frequency_1 = 500;       

const int frequency_2 = 1000;        

const int frequency_3 = 1500;      

const int frequency_4 = 2000;  

const int frequency_5 = 2500;   

void setup() 

{ 

    delay(500); 

    //-------------------------------------------------------------  

    ledcAttach(q_0, frequency_0, resolution_0); 

    ledcAttach(q_1, frequency_1, resolution_1); 

    ledcAttach(q_2, frequency_2, resolution_2); 

    ledcAttach(q_3, frequency_3, resolution_3); 
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    ledcAttach(q_4, frequency_4, resolution_4); 

    ledcAttach(q_5, frequency_5, resolution_5); 

} 

 

void loop() { 

    //-------------------------------------------------------------  

    if ((dutyCycle >= 250) && (boolean_pwm == false)) { 

        boolean_pwm = true; 

    }       

    if ((dutyCycle <= 25) && (boolean_pwm == true)) { 

        boolean_pwm = false; 

    }    

    if (boolean_pwm == false) { 

        dutyCycle = dutyCycle + 25;  

    }    

    if (boolean_pwm == true) { 

        dutyCycle = dutyCycle - 25;  

    }   

ledcWrite(q_0, dutyCycle); 

ledcWrite(q_1, dutyCycle); 

ledcWrite(q_2, dutyCycle); 

ledcWrite(q_3, dutyCycle); 

ledcWrite(q_4, dutyCycle); 

ledcWrite(q_5, dutyCycle);    

}  //-------------------------------------------------------------  
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 :  راه اندازی سنسور دما و رطوبت 

 

//-------------------------------------------------------------  

#include <Adafruit_Sensor.h> 

#include <DHT.h> 

#include <DHT_U.h> 

#define DHTPIN 0      

#define DHTTYPE DHT22 

DHT_Unified dht(DHTPIN, DHTTYPE); 

uint32_t delayMS; 

uint8_t dht_temperature = 0;  

uint8_t dht_humidity = 0; 

//-------------------------------------------------------------  

#include <SPI.h> 

#include <Wire.h> 

#include <Adafruit_GFX.h> 

#include <Adafruit_SSD1306.h>  

#define SCREEN_WIDTH 128   

#define SCREEN_HEIGHT 64   

#define OLED_RESET    -1   

Adafruit_SSD1306 display(SCREEN_WIDTH, SCREEN_HEIGHT, &Wire, OLED_RESET); 
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void setup() 

{ 

    delay(500);  

    //-------------------------------------------------------------  

    Serial.begin(115200); 

    Serial.println("Hello PMH");  

    Serial.println("IOT MASTER PRO"); 

    //-------------------------------------------------------------  

    delay(1500); 

    dht.begin(); 

    sensor_t sensor; 

    dht.temperature().getSensor(&sensor); 

    dht.humidity().getSensor(&sensor); 

    //-------------------------------------------------------------  

    if(!display.begin(SSD1306_SWITCHCAPVCC, 0x3C))  

    {  

        Serial.println(F("SSD1306 allocation failed")); 

        for(;;);  

    } 

    display.setTextColor(WHITE); 

    display.setTextSize(2); 
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   //-------------------------------------------------------------  

    sensors_event_t event; 

    dht.temperature().getEvent(&event); 

    dht_temperature = event.temperature; 

    dht.humidity().getEvent(&event); 

    dht_humidity = event.relative_humidity;                             

} 

 

void loop() { 

    //-------------------------------------------------------------  

    sensors_event_t event; 

    dht.temperature().getEvent(&event); 

    dht_temperature = event.temperature; 

    dht.humidity().getEvent(&event); 

    dht_humidity = event.relative_humidity; 

    //-------------------------------------------------------------  

    Serial.print("Temp="); 

    Serial.println(dht_temperature); 

    Serial.print("Humi="); 

    Serial.println(dht_humidity); 
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    //-------------------------------------------------------------  

    display.clearDisplay(); 

    display.setCursor(0,0); 

    display.println("Temp");  

    display.setCursor(0,8); 

    display.println(dht_temperature);  

    display.setCursor(64,0); 

    display.println("Humi");         

    display.setCursor(64,8); 

    display.println(dht_humidity);                                  

    display.display(); 

    delay(4000); 

}  //-------------------------------------------------------------  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



IOT MASTER PRO 

 

 

60 

 

 

 توضيحات تکميلی :
( فيلم های آموزشی را لينکمطالب بالا را بخوانيد و سپس از کانال آپارات )قبل از شروع يکبار به طور کامل اين  

 کنيد.  IOT MASTER PROمشاهده کنيد. در نهايت شروع به اجرای برنامه ها بر روی کنترلر 

 

 

 سخن پايانی:
روز و به سمت جلو جديد خود را به ی شما از چيزی که به آن فکر می کنيد بسيار توانمندتر هستيد. با آموزش ها  

 حرکت کنيد.

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 از اعتماد شما صميمانه سپاسگذاريم.

https://www.aparat.com/v/xzud28l

